
电 视 摄 相 机 的 控 制

此专利论及电视摄相机的控制设备而更

详细是涉及 自动控制电影经纬仪观测方向用

的装置
。

众所周知
,

电影经纬仪是用来跟踪和摄

影运动 目标的仪器
。

经纬仪产生的信息可以

用于计算活动 目标在空间的位置
。

摄影和测

量 目标的空间坐标这一方法是靠
“

两台经纬

仪
” 摄影和测量

。

这一程序至少使用两台经

纬仪
。

操作手利用手轮使每台经纬仪瞄谁望

远镜的十字丝对准 目标
。

每台经纬仪装备有系列度盘
,

而度盘与

所跟踪 目标摄影在同一帧胶片上
。

目标对应

这些度盘的位置
,

允许修正的计算 目标位置

不仅计算经纬仪的瞄准方向
,

而且包括 目标

的脱靶量
。

已经发现操作手使用长焦距的电

视摄相机或电影经纬仪用手轮操作跟踪快速

运动 目标是十分困难的
。

一种简化跟踪问题

的方法是用控制杆代替手轮
。

只要压力按 固

定方向施加在杆上方位和俯仰就可以改变控

制的速度和加速度
。

电影经纬仪和电视摄相机可以用雷达引

导
,

然而
,

雷达用巨大的费用只能达到中等

的精度
。

很显然
,

不完善的控制方法一之 苏不
’

免地 导致用相对大的尺寸胶片
。 二立趁

一

公 �

偏离光轴比可采用的更精确的控制方法偏离

的大
。

因此
,

此专利的主要 目的是提供给电视

摄相机和电影经纬仪改进的控制装置
。

另一

目的提供精度能比 目前用的高的这种控制装

置 ,
这种控制装置实际可利用小 尺 寸 的 胶

片
� 提供这种控制装置能用长焦距的仪器跟

踪快速运动的目标
� 提供用低成本具有高精

度的这类设备
。

以上的目的是靠在光学跟踪仪器上提供

一台能产生视场重象的辅助相机来达到的
。

这种重象用电子学扫描从而产生控制信号
,

利用这种信号控制跟踪仪器
。

依照本专利
,

从电子扫描重象得来的电

控制信号送到控制中心
。

控制 中心产生与输

人相一致的控制电流
。

还提供一人工操作的

控制信号发送器
。

人工操作发送器包含一转

换开关
,

借助这个开关无论 自动发送器或人

工操作信号发送器都可以选择 地 断 开
。

因

此
,

有可能用人工操作把光学仪 器 对 准 目

标
,

一旦发觉 目标仪器就可以转换到 自动控

制
。

做为辅助相机
,

电视摄相机可以安装在

跟踪仪器上
,

电视接收器与瞄 准 望 远 镜 匹

酉己
。

电视摄相机记录的视场由半镀银的反射

镜加在跟踪仪器的视场上
。

因此操作手能看

见两相互叠加的视场
。

除电视图象之外
,

电

视设备也可以用来可见地再现跟踪仪器用的

控制信号
。

因此操作手能在定时产生的信号

叠加在电视图象上时
,

从人工控制转换到 自

动 目标跟踪
。

发明的设备对迅速评定运动 目的轨道特

别有利
。

为了这个 目的
,

大多数 电影经纬仪都

连接计算机
。

计算机从与高低角和方位角成

比例的电信号来确定目标的空间坐标
。

用这

种方法获得的精度比用光学计算获得的精度



低一点儿
。

因此
,

这种方法使操作手把他的

光学估计限制到轨道的详细部分
。

参考下列说明连 同体现专利设备的部分

示意图的附 图
,

对这专利的设备就更清楚地

了解了
。

电影经纬仪使用比较长焦距透镜系统 ��

产生的视场图象以通常方式记录在照相胶片

上
,

叠加在 同心度盘的图象上
。

触发线路�� 操

纵电影经纬仪的曝光快门和用来照明度盘的

闪光灯与另一台跟踪同一 目标的电影经纬仪

同步
。

电影经纬仪 �� 在支架 �� 上靠力矩马达

绕垂直轴和水平轴转动
。

力矩马达�� 是控制

俯仰角的
。

跟踪力矩马达是受控制中心�� 控

制
。

控制中心 �� 接收来 自控制信号发送器��

的输入信号
,

这个信号发送器可以用控制杆
�

�� 人工操作
。

电视摄相机牢固地与电影经纬仪连接在

一起
。

相机包含较好的短焦距的光学系统
。

这光学系统使视场在相机集 电极上成象
。

这

样形成的图象以电子扫描并产生方位和高低

控制信号
,

被传送到信号发送器 � �
。

这种扫

描器的细节和控制信号产生系统不属于本发

明部分
,

因此以方块形式表示
。

关于这些单

元的细节参考申请人 � � � �年 � 月�� 日提出的

共同悬而未决的专利申请书编号 �
,

� ��
,

现

在专利 噢 �
,

� ��
, � � �

。

这些方位和控制信号

与 目标像的脱靶量成比例
,

这些信号也馈给

电视装置的接收器��
。

瞄谁望远镜 �� 有 目镜 �� 并装配在电影经

纬仪�� 上
。

借助于半镀银反射镜 �� 和反射镜

��
,

由望远镜�� 产生的光学图象和从接收器

� �来的控制信号叠加
。

在要求的时间内
,

按

照操作手的判定
,

来 自发送器�� 的控制信号

可以直接连到马达控制 中心 �� 代替人工操作

发送器 ��
。

这些转换开关从人工操作是靠转

换杆 � �配合操纵控制杆�� 实现的
。

操纵控制杆�� 使电影经纬仪和电视摄相

机一起对准 目标并跟踪它一直到通过瞄准望

远镜 �� 的 目镜�� 观察到有规律产生的控制信

号
。

然后操作杆�� 把控制信号发送器�� 直接

连到控制中心� �
,

使得电影经纬仪 自动跟踪

目标
。

每台经纬仪上的电拾取装置 ��
,

提供与

方位角成比例的信号
� 到计算机��

。

同样也

提供与俯仰角成比例的信 号刀到 计 算 机
。

同时由控制信号发送器 �� 产生与脱靶量成比

例的信号 丫
。

这种信号同样送给计算机��
。

计算机也从其他电影经纬仪接收同样输人信

号 �,
、

刀
� 、

讨
。

因此
,

计算机能计算目标

的真实空间坐标并用快速打印机�� 记录其结

果
。

为使照片和记录数值匹配
,

记录装置必

须与触发线路 �� 同步
。

这样可以靠在计算机

中存贮闪光脉冲和控制信号来完成
。

应该理解上面的叙述是这个发明一种具

体的说明
。

这发明不应局限于这样解释
,

但

仅限制下列要求的范围
。

要求
�

�
�

电影经纬仪的控制装置包括
�

为跟

随电影经纬仪运动和产生与电视 目标位置成

比例的控制信号而定位的电视相机设备
� 适

合提供所说摄相机设备视场的可见图象的电

视接收机设备
�
适于提供给观测手视场光学

图象的电影经纬仪的瞄准望远镜设备
�
把所

说电视接收机的可见图象叠加在光学图象上

的设备
�
适于产生与所说电影经纬仪的方位

角成比例的信号的方位信号发生设备
�
适于

产生与所说电影经纬仪仰角成比例的信号的

俯仰信号发生设备
� 适干接收所有的控制信
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号—方位信号和俯仰信号并计算靶标空间

坐标的计算设备
� 以及响应 电影经纬仪对准

靶标的控制信号的设备
。

�
�

电视摄相机的控制装置包括
�

在跟

着电视摄相运动并产生视场第二次图象而定

位的辅助相机设备 � 扫描所说二次图象以产

生与靶标位置成比例的信号的设备 , 响应所

说信号以产生与其成比例的第一个控制信号

的第一个控制信号发送器设备 � 响应手控输

入以产生与其成比例的第二控制信号的第二

控制信号发送器设备
�
适宜接收所说第一控

制信号或第二控制信号并产生与其成比例的

马达控制信号的控制中心设备 � 交替地把所

说一次或二次控制信号施用于所说控制中心

设备的选择开关设备
� 以及响应所说控制 中

心设备的输出以定位电视摄相机 的 马达 设

备
。

译 自
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