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能研磨各种材料和报状的光学零件的高速研磨机

最近
,

英国精密研磨公司开发一种能同

时研磨很多各种材料和形状的零件的高速平

面研磨机
。

这种研磨装置
,

与过去的装置不同
,

研

磨零件非固定在夹具上
,

其特点是能把研磨

速度提高 �� �
。

然而
,

零件在研磨过程中易

于检查质量和厚度
。

本机使用 � 个直径小 于 � �� 毫 米 的 磨

盘
,

各个同时能研磨 � �� 个直径�� 毫米的零

件
,

�� � 个直径 �� 毫米的零件和 � 个 直 径

� �� 毫米的零件
。

这种磨盘是用高岭土陶瓷制的
,

被安装

在辆架所固定的位置上
。

对于各辆架
,

各个

磨动盘和随动机构单独设 � 组
,

然而各辘架

成为由马达带动的构造
。

使用时
,

用 � 千瓦硅可控整流器马达
,

通过�� � � 的蜗轮传动装置机构
,

底盘以��

转�分的速度旋转
。

译自
“

光学技术 幼 夕 夕 夕 卜” � ��
,

� �
,

� � �
。

测 角 度 的 激 光 干 涉 仪

为了自准直望远镜的检验
,

必须使用相

应的精确校准仪
。

就自淮直望远 镜 来 说 检

验
,
��  ��除用正切直线外

,

还可使用 一

种以激光为光源的新式干涉仪
。

它具有 �
�
一

� � 激光器
,
两个带有平行反射镜偶的反射

系统和一个电子读数装置
。

激光千涉仪 �图

� � 的光路是由带有平行反射镜偶� �一 ��

和� �一 � � 的反射系统 � 和 � 构成
。

第一组

反射系统被固定在基体上
�
第二组反射系统

能够相对第一组转动
。

为了保持等同距离
,

反射镜胶粘在石英管的端面上
。

端面向管轴

成 ��
。

角倾斜
。

石英管长度为 � 二 �� � � �
。

这样形成的干涉仪光路图有以下特点
�

�
�

如果两组系统的反射镜与激光束的

� � 方向成��
。

角
,

那么分光光束 �在 � 点分

开 � � �  
尸

和� � � 产的光程差恰好等于 �
。

�
�

干涉的分光光束的光程差不涉及第

二组反射镜的平行位移
,

而与第一组发生关

系
。

当第二组系统在任意方向上做平行位移

时
,

差数始终是
�

� 二 �� �
一 � � � � �� � 一 � 尸� � �

�
�

互相干涉的分光光束的空间相倚与

第二系统的旋转角无关
。

第二系统绕任意点

所做的每一次旋转
,

可视为平行位移时的偶

然偏差 �图 � �
。

这点在第二项中已谈到
。

�
�

由零位开始
,

在第二系统绕 � 角转

动
。

干涉分光光束之间会产 生 光 程 差 �图

� �
。

分光光束的第一部分光程是
�

�
� 二 � 尸 � � � �

“
产

�� �

分光光束的第二部分光程是
�

�
� � � � 十 � �

, �� �

由于 � ‘ � � �
,

所以互相干涉的分光

光束差是
�

才
。 “ � 尸 十

“
‘ �
� ‘

, �� �

将三角关系式代入各值后
,

公式 � 得出

下式
�


